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Siniestralidad 2017…Annus horribilis… 

Ford Expedition sled-rollover crash test / youtube 



¡¡GRACIAS!! 



Niveles de autonomía según el SAE 



 
 
 

Emergency Brake Assist  Traffic Sign Recognition Blind Spot Monitoring 

360°Surround View Lane Departure Warning Night Vision 

Adaptive Cruise Control 

AEB ACC 

LDW PA 

BSM TSR 

  NV SV 

Principales sistemas de asistencia - ADAS 

applications 

Park Assist 



No todas las cámaras, ni sensores son iguales…. 

Front view camera 

(LDW, TSR etc.) 

‘Opel Eye’ Mono 

Camera 

Mercedes Stereo 

Camera 

Volvo City Safety Lidar 

& Mono Camera 

Example 

Example 

Example 



Nivel 3 SAE 

Cámara de 

monitorización 

del conductor 

Sensor radar 

largo en frontal 

4 sensores de 

radar medio 

esquinas 

12 sensores 

ultrasonido 

frontal , 

laterales y 

parte trasera 

 

Cámara frontal 

en el 

parabrisas 

4 cámaras 360 

grados en 

frontal , 

laterales y 

puertas 

traseras 



Tesla Auto-Pilot 2.0 



A 6 metros de distancia y 20 km/h…necesitamos 

un asistente… o una dentadura nueva… 



  ¡¡¡La calibración es OBLIGATORIA !!! 

Some Vehicle Manufacturer 

stipulates that their ADAS 

cameras must be calibrated after 

a windscreen replacement. 



  Calibrar es un ejercicio de precisión… 

 

 

 



El ADAS y el coche autónomo y conectado 



¿Nivel 6 de autonomía o de movilidad? 



Thank you… 



¡¡GRACIAS!! 
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